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Inna nazwa zawodu: automatyk
Zadania i czynnosci

Gtéwnym celem pracy inzyniera automatyki i robotyki jest projektowanie robotéw
przemystowych, manipulatoréw oraz elementéw i uktadéw automatycznej regulacji i
sterowania. Oprécz projektowania, zadaniem inzyniera jest nadzorowanie prac
zwigzanych z wytwarzaniem, instalowaniem, uruchamianiem, funkcjonowaniem i
naprawianiem urzadzen automatyki i robotyki przemystowej, opracowywanie patentéw
i wdrazanie nowych rozwigzan technicznych.

Do zadan inzynieréw automatyki i robotyki nalezy prowadzenie badan i projektowanie
elastycznych systemow produkcyjnych, tzn. takich, ktére tatwo mozna dostosowac do
zmiennego zapotrzebowania rynku na towary i ustugi. Automatyzacja produkcji
wymaga stosowania przemystowych systemdw pomiarowych, ktérymi zajmuja sie
réwniez specjalisci tego zawodu.

Oprécz prac koncepcyjno-produkcyjnych, inzynierowie nadzorujg prace ludzi
wytwarzajgcych, montujgcych, uruchamiajgcych i eksploatujgcych uktady automatyki i
robotyki oraz uczestniczg w odbiorze i opiniowaniu projektow tych uktadow.

Inzynier automatyki i robotyki petni takze funkcje kontrolne poprzez ustanawianie
standarddéw kontroli i procedur, zapewniajgcych sprawne funkcjonowanie i
bezpieczehstwo zautomatyzowanych systeméw.

Waznym zadaniem inzyniera jest rowniez korygowanie wad konstrukcyjnych i
wykonawczych w eksploatowanych systemach.

Kolejnym obszarem jego dziatalnosci zawodowej jest informatyka i jej zastosowanie do
budowania komputerowych systemdw organizacji i nadzoru produkcji oraz
wykorzystanie oprogramowania komputerowego do projektowania i sterowania
uktadéw automatyki i robotyki.

Aby nadgzac za dynamicznym rozwojem techniki, inzynier musi analizowac informacje
0 najnowszych rozwigzaniach w dziedzinie automatyki i robotyki oraz prébowac
wykorzystywac je w swojej dziatalnosci.

Specjalnosci, ktérymi moze sie zajmowac inzynier automatyki i robotyki to:

- automatyka,

- automatyzacja i robotyzacja proceséw wytwoérczych w przemysle maszynowym,

- automatyzacja systemow produkcyjnych,

- elastyczne systemy produkcyjne,

- robotyka,



- przemystowe systemy pomiarowe.

Automatyka dotyczy ogdlnych zadan i czynnosci zwigzanych z wykonywaniem zawodu,
a zwtaszcza: projektowania uktadéw sterowania dla potrzeb automatyki przemystowej,
konstruowania elementdéw i podzespotéw uktadéw automatycznej regulacji, tworzenia
oprogramowania dla uktadéw sterowania komputerowego, opiniowania projektéw
uktadédw automatyki, uczestnictwa w odbiorze i uruchamianiu projektéw, wreszcie -
nadzoru nad urzgdzeniami pracujgcymi w cyklu zautomatyzowanym i nad praca
robotéw przemystowych.

Robotyka zaweza dziatalnos¢ inzyniera do spraw zwigzanych z projektowaniem,
stosowaniem i nadzorowaniem pracy robotéw i manipulatoréw przemystowych.
Zawezenie to jest uzasadnione z uwagi na wyodrebnienie sie z obszaru wiedzy zwanej
automatyka dynamicznie rozwijajgcej sie gatezi zastosowan cybernetyki i informatyki.

Specjalnosci: automatyzacja i robotyzacja proceséw wytwérczych w przemysle
maszynowym, automatyzacja systemoéw produkcyjnych i elastyczne systemy
produkcyjne réznig sie stopniem uogdlnienia zastosowan automatyzacji, poczawszy od
pojedynczych, sztywnych proceséw wytwdrczych, poprzez sztywne systemy
produkcyjne, az do elastycznych systemdw charakteryzujgcych sie stosowaniem
modutowej (gniazdowej) organizacji produkcji. Kazda z wymienionych specjalnosci
wykorzystuje inne rodzaje maszyn i kieruje sie inng organizacjg produkcji.

Specjalnos¢: przemystowe systemy pomiarowe dotyczy catej klasy urzadzen i uktadéw
wspotpracujgcych z uktadami automatyki i robotyki, zapewniajgcych ich kontrole i
sterowanie. W tej specjalnosci kluczowg sprawg jest zapewnianie jakosci i
niezawodnosci pracy automatycznych systeméw produkcyjnych. Od specjalistéw w tej
dziedzinie wymaga sie znajomosci zagadnieh wspotpracy uktadéw pomiarowych z
obiektami automatyki, umiejetnosci projektowania i wdrazania takich uktadéw oraz
nadzorowania ich pracy samodzielnie lub poprzez kierowanie zespotami pracownikéw.
Zadaniem nadrzednym jest nadzorowanie i diagnozowanie pracy uktadéw automatyki i
robotyki, z czym wigze sie umiejetnos¢ sporzagdzania charakterystyk obiektéw
sterowania i analizowania ich.

Kazde urzadzenie, kazdy uktad po zakohczeniu eksploatacji poddawany jest kasacji.
Bardzo czesto zabieg ten nazywany jest ,ztomowaniem”. Inzynier automatyki i
robotyki ma tu za zadanie zakwalifikowanie urzgdzenia czy uktadu do kasacji (po
wczesniejszym przegladzie, pomiarach itp.) i nadzér nad nia.

Bardzo czesto inzynierowie wykonujg jednoczesnie zadania z réznych etapéw ,zycia”
urzgdzen czy uktaddéw - najczesciej sg to wyspecjalizowane zespoty wzajemnie ze soba
wspotpracujace.

Przy pracy inzynierowie automatyki i robotyki korzystajg z komputeréw, programéw
komputerowych, kalkulatoréw wielofunkcyjnych i drukarek.
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